Experiencia Local

. Drones en
ciudades inteligentes,
UN caso en la Patagonio

Desde hace algunos arios los drones eran los aparatos electronicos mds requeridos
parauso profesionaly de ocio. En sus distintas variantes, esos pequenos aparatos que
pueden sobrevolar con control remoto sin limites son un aliado para el desarrollo.

n la Patagonia, el desarrollo de esta
E tecnologia fue creciendo desde el
2015 con distintos fines. Asi surgio,
en Bariloche MapAer un proyecto de fabri-
cacion de vehiculos aéreos no tripulados de-
nominados VANTS que tienen la capacidad
de despegar, cumplir un plan de vuelo espe-
cificado y aterrizar sin intervencién humana.
El impulsor del emprendimiento, Martin
Garrett relaté a Comahue NR que la iniciati-
va surgio a raiz de varios trabajos de consul-
torias donde tuvieron que analizar la tecno-
logia disponible en el mercado y su posible
aplicacidn.
Actualmente, trabajan junto al INTA en la
realizacion de trabajos de mapeos en campos,

monitoreo de pastizales y también, a pedido
de la Gendarmeria, probaron la tecnologia
para el rescate en alta montafia.

“Con los vehiculos aéreos se pueden obte-
ner imagenes de 5 a 15 centimetros de resolu-
cion. Con software comerciales u opensource
se logran realizar curvas de nivel, modelo de
terreno, modelo de superficie con décimas de
precision”, explicé. Con todo esto, la region
esta a la altura de los experimentos interna-
cionales que buscan avanzar en relevamiento
de vegetacion, monitoreo de biomasa de cul-
tivo, relevamiento de humedad superficial
del suelo, identificacién automatica de terra-
zas de agricultura, relevamiento de altura de
arboles, deteccién de fuego en area boscosa,

relevamiento de contenido de clorofila en fo-
llaje, entre otros.

Un caso que permite ejemplificar la tarea
que realiza la mediana empresa es el con-
venio con la Cooperativa de Electricidad de
Bariloche -CEB-, mediante el cual MapAer
realiza un relevamiento de los arboles cerca
de las lineas de alta y media tensidn del ejido
urbano de lalocalidad.

Segun explicd, Garrett, la calidad del servi-
cio y el suministro de energia eléctrica brin-
dado por CEB estd fuertemente condiciona-
do por las acciones preventivas en materia de
raleo, poday apeo en el entorno alas lineas de
bajay media tensidn.

El Ente Regulador de la energia incluyo en
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su régimen de accidn dentro del Sistema de
Seguridad Publica, a partir de abril de 2017,1a
necesidad de realizar podas y raleos. En con-
sonancia con ello los representantes CEB del
arearegulatoria se encuentran ejecutando un
programa con diversos organismos cuyo ob-
jetivo es delimitar y establecer en conjunto
cuales sectores son prioritarios para podar,
en funcién de monitorear la red eléctrica.

En este sentido la empresa colabora en la
localizacién de drboles con probabilidad de
caida con fotografias aéreas de alta resolu-
cién. El resultado es un archivo geoespacial
con informacion especifica de los lugares que
presentan riesgo, sobre el cual la Cooperati-
va podra dar amplia difusidén a fin de cumplir
con sus lineamientos de trabajo.

DRONES VERSUS INUNDACIONES.

Otra de las investigaciones en las que Ma-
pAer trabajo fue en el modelo de simulacion
de inundaciones AQUA. Se trata de un desa-
rrollo realizado por el instituto PLADEMA
de la Universidad Nacional del Centro de la
Provincia de Buenos Aires con la colabora-
cién del Instituto de Hidrologia de Llanuras
(IHLla) también de la UNCPBA.

Partiendo de una discretizacién del terre-
no muy precisa obtenida a partir de Modelos
Digitales de Elevacién, AQUA simula con-
juntamente los tres procesos principales de
un evento de inundacion.

“El modelo representa una herramienta
hidroldgica muy util para evaluar el potencial
de riesgo hidrico en cada zona y analizar a
priori las consecuencias posibles de precipi-
taciones futuras. También es util para la eva-
luacion de obras de ingenieria hidraulicay de

LA NAVE

La unidad de control de vuelo estd compuesta por un microprocesador es su
parte central. Como cualquier sistema auténomo estan equipadas con sensores
como barémetros, unidades de movimiento inercial, giroscopios y GPS que per-

miten a la unidad ejecutar el plan de vuelo definido desde una computadora.

planeamiento como por ejemplo el impacto
en la impermeabilizacion de zonas rurales al
ser urbanizadas”, remarc6 Martin Garrett.

Con todos estos antecedentes, los desafios
para los préximos afios del emprendimiento
es poder consolidar la empresa con el de-
sarrollo de distintos tipos de aviones que se
destaquen alaregion. @
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DESDE UN DRONE




